Uktad ramowy przestrzenny (1)
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orientacja przekroju poprzecznego w uktadzie globalnym

Wskazowki!
1. lok. 0$ x jest zawsze wzdtuz osi preta

2. lok. 0$ z jest ,mocniejsza osig” (strong axis)

3. lok. 0$ y skierowana jest w gore przekroju

4. orientacja osi ma znaczenie przy definiowaniu przekroju wioknowego z pretami zbrojenia
5. preferowany uktad ze wzgledu na plot3 opensees-matlab

6. dotyczy uktadu prawoskretnego (reguta prawej dtoni zgietej)
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Modut scinania G i moment bezwt. na skrecanie J
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G — modut Sciniania (Kirchhoffa); jednostka: pascal Pa; definiuje sie jako iloraz
naprezenia Scinajacego do odksztalcenia scinajacego
L

Yxy

J — moment bezwtadnosci na skrecanie jest charakterystyka geometryczna przekroju
poprzecznego preta, ktory zawiera zaleznos¢ miedzy katem skrecania i przytozonym
momentem skrecajacym wzdtuz osi preta jednorodnego liniowo-sprezystego.

® koto; kwadrat

G (1)

]:%; J=~0.141a" (2)
® prostokat
J = Bab® (3)
gdzie a jest dtugoscia dtuzszego boku, b — dtugos¢ krotszego boku, § wielkos¢ z

tabeli:

alb 1.0 1.5 2.0 2.5 3.0 4.0 5.0 6.0 10.0 0O
p 0.141 0.196 0.229 0.249 0.263 0.281 0.291 0.299 0.312 0.333




Wspornik 3D ztozony z trzech pretow
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Dla zadanego schematu wspornika ztozonego z 3 elementéw, obcigzonego jak na
rysunku, wyznaczy¢: sity przekrojowe (6 sktadowych), pokaza¢ uktad odksztatcony i
podac¢ wartosci liczbowe. Dane: E = 25GPa, G =9615384.6 GPa, A = 0.04m?,

I, =0.0010667m*, I, = 0.0002667m*, J =0.01172m*, Ly =L, = L, =4m,

P, = —40kN, P, = —25kN i P, = —30kN.




