Algorytm dziatania wieloparametrowego requlatora

generatora
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1) s =0 - charakterystyka astatyczna,
2) s >0 - charakterystyka statyczna,

3) s <0 - charakterystyka antystatyczna.



Schemat regulatora napiecia
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R, X, — parametry w uktadzie kompensacji prgdowej,

I, |o — sktadowa czynna i bierna pradu stojana.



Kompensacjg prgdowg (kompaundancjg) regulatora napiecia nazywa sie
uzaleznienie zadanej wartosci modutu napiecia od sktadowej czynnej i biernej
prgdu obcigzenia (ostatnie rownanie). Wynika stad, ze generator wyposazony w
regulator napiecia z kompensacjg prgdowg mozna traktowac jako zrodto napiecia
o sile elektromotorycznej U, i impedancji wewnetrznej rownej impedancji w

uktadzie kompensacji prgdowej Z, .

> l Zi =R, +]X,

Tu, =1, +jlg

Realizacja techniczna uktadu kompensacji prgdowej polega na wprowadzeniu
do cztonu pomiarowego regulatora napigcia sumy napiecia U, | spadku
napigcia na impedancji Z, uktadu kompensacji, spowodowanego przeptywem
prgdu obcigzenia.



Skutki wyprowadzenia generatora poza dopuszczalny obszar pracy:

- Zbyt niskie napiecie generatora — przekroczenie dopuszczalne]
wartosci prgdu stojana lub wirnika.

- Zbyt wysokie napiecie — przekroczenie dopuszczalnej wartosci kagta 6 —
moze prowadzi¢ do utraty synchronizmu a ponadto w pewnych warunkach
do przekroczenia temperatury dopuszczalnej skrajnych pakietow blach.

- Przy rozruchu generatora, regulator dgzy do utrzymania zadanej wartosci
napiecia, co przy czestotliwosci nizszej niz czestotliwos¢ znamionowa,
moze prowadzi¢c do nadmiernego wzrostu strumienia magnetycznego
generatora i transformatora blokowego.

- W czasie zwar¢ w systemie, w wyniku dziatania regulatora, nastepuje
forsowanie wzbudzenia, co przy nieograniczonym putapie forsowania,
mogto by byC powodem zniszczenia prostownikow w uktadzie
wzbudzenia i uszkodzenia izolacji.



Z powyzszych wzgledow, regulator musi by¢ wyposazony w
odpowiednie ograniczniki takich wielkosci, jak prad stojana,
prgd wzbudzenia, napiecie wzbudzenia, kat mocy,
dopuszczalna temperatura, moc bierna.

Taki regulator nazywamy wieloparametrowym
reqgulatorem generatora.




Algorytm regulacji wieloparametrowego regulatora generatora

1. Jezeli generator pracuje ze znamionowa czestotliwoscig |
znajduje sie w dopuszczalnym obszarze pracy, to regulator
utrzymuje zadang wartos¢ napiecia U, =U,, wg wzoru

U, =Ug —Rs — X1

a uchyb regulacji
gyg = Uy —Uy,

powinien byC z duzg szybkoscig likwidowany.



2. Jesli wartos¢ U, =U_, zostataby osiggnieta przy
przekroczeniu dopuszczalnego pradu stojana (I, > IM ), to
regulator utrzymuje dopuszczalng wartosc pradu stOJana I

Uchyb regulacji

1 M
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powinien by¢ regulowany z matg szybkoscig, tak aby dopuscic
chwilowe przecigzenie generatora | forsowanie wzbudzenia.

Utrzymanie |, =1y powoduje obnizenie napiecia
generatora w porownaniu z wartoscig wynikajgcg ze wzoru
na U , przy mocy biernej dodatniej, a zwigkszenie tego
napiecia przy mocy biernej ujemnej,



3. JesliwartosC U, =U_, zostataby osiggnieta przy
przekroczeniu dopuszczalnego pradu wirnika (I, >1 ), to
regulator utrzymuje zadang warto$¢ pradu wirnika |, .

Uchyb regulacji pradu wirnika
—|

Slw — Iw wn

powinien by¢ likwidowany z matg szybkoscig, tak aby
dopusci¢ chwilowe przecigzenie generatora | forsowanie
wzbudzenia.

Ograniczenie |, =1, wystepuje tylko przy Q>0 .
Utrzymanie warunku 1, =1,, powoduje obnizenie
napiecia generatora w porownaniu z wielkoscig zadang
tego napiecia.



4. Jesli wartos¢ U, =U_, zostataby osiggnieta przy przekroczeniu
maksymalnego napiecia wzbudzenia (U, >UY ), to regulator
utrzymuje dopuszczalng warto$¢ napiecia wzbudzenia U, =U" .

Uchyb regulacji napiecia wzbudzenia
Suw = UW _Uw

powinien byc¢ likwidowany z duzg szybkoscig, aby unikngc
uszkodzenia zrodta wzbudzenia.

Utrzymanie warunku U, =UM powoduje obnizenie napiecia
generatora w porownaniu z wielkoscig zadang tego napiecia.



5. Jesli wartos¢ U, =U_, zostataby osiggnigta przy
przekroczeniu dopuszczalnego kata mocy (§ > §M), to
regulator utrzymuje dopuszczalng wartos¢ kagta mocy oM.

Utrzymanie warunku &=38" powoduje podwyzszenie
napiecia generatora, gdyz ograniczenie &=38" wystepuje
tylko przy Q <0 (moc pojemnosciowa).

Uchyb regulacji
g5 =0—38"

powinien bycC likwidowany z duzg szybkoscig w celu
unikniecia utraty synchronizmu.
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6. Jesli wartos¢ U, =U_, zostataby osiggnieta przy
przekroczeniu dopuszczalnej temperatury skrajnej czesci
rdzenia stojana (Q <0 TFe > TFe) to regulator utrzymuje
zadang warto$é Qg = Q" (T ).

Uchyb regulacji
= Q- QFe

powinien byc¢ likwidowany z matg szybkoscig, tak aby
umozliwi¢ chwilowe przekroczenia poboru mocy biernej.

Utrzymanie warunku Q = Qr, powoduje zwiekszenie napiecia
generatora w porownaniu z wielkoscig zadang tego napiecia.
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7. Jezeli w wyniku zaktocenia w systemie wystepuje
elektromechaniczne stany zaktoceniowe (kotysanie
wirnika), to zadang wartosc¢ napiecia uzaleznia sie od
pochodnej kata mocy

do
ng — f(lg’dtj

Ma to na celu przeciwdziatanie kotysaniu.
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8. Przy rozruchu i odstawianiu generatora utrzymuje sie
zadang wartosc napiecia, proporcjonalng do czestotliwosci
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9. Jezeli regulator steruje wzbudnicg prgdu przemiennego
Z prostownikiem, a przy ujemnym wysterowaniu strumien
wzbudnicy zmierza do wartosci ujemnej, to utrzymuje sie
P, =0 w celu uniknigcia odwrotnego dziatania uktadu
regulacji. Uchyb regulacji ujemnej wartosci strumienia
likwiduje sie z duzg szybkoscig.
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